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单 艳 楠

专 业 技 能

2020.09—2023.06 燕山大学电气工程学院 控制工程（电子信息）
2016.09—2020.06 燕山大学电气工程学院 自动化
主修课程：自动控制原理、现代控制理论、电力电子技术、直流拖动控制系统、模拟电子技术、数字电子技术、

模糊控制、电气控制及 PLC、电路原理、非线性系统、嵌入式单片机原理及应用

 大学英语四级证书（436）
 大学英语六级证书（467）
 国家计算机等级二级证书（C 语言）
 国家计算机等级三级证书（嵌入式）
 硕士研究生一等奖学金、二等奖学金

 2021.10—2021.10 信号干扰下的超宽带（UWB）精确定位问题 （主要负责人）
1.通过建立了输入补偿的 PSO-BP 误差修正神经网络、输出补偿的误差 BP 神经网络和最小二乘定位模型方法，实现
有无干扰下目标物的静态定位。
2.建立特征提取结合支持向量机算法建立分类模型、卡尔曼滤波模型，对靶点运动轨迹定位。

 第十一届全国大学生数学竞赛三等奖
 第十四届“中国电机工程学会杯”全国大学生电工数学建模

竞赛三等奖
 2019 年河北省大学生数学竞赛三等奖
 燕山大学第二十二届“世纪杯”三等奖

 2020.09—2022.06 切换正多项式模糊系统的稳定性分析与控制器设计 （主要负责人）
1.针对存在延时等约束条件的系统，利用扇区非线性技术建立多项式模糊模型，基于非 PDC 技术下设计多项式模糊
控制器；采用泰勒级数隶属函数依赖算法，切比利雪夫算法、智能算法（遗传算法、神经网络）进行隶属函数拟合优
化，利用矩阵解耦技术等进行凸化处理；
2.仿真验证所提出的控制算法有助于减小系统最小驻留时间、提高响应速度、优化系统性。（在投 SCI 一区论文两篇）

 2019.09—2020.06 汽车电子节气门预设性能控制研究 （主要负责人）
掌握汽车电子节气门的工作原理、动力学建模过程，采用预设性能控制与 backstepping 算法相结合，设计伺服控制
器，运用 Simulink 进行仿真验证系统具有更优化的暂稳态跟踪控制性能。

 2020.09—2023.06 学生干部：心理委员
担任 20 级单控一班心理委员，荣获 2020-2021 年度燕山大学优秀学生干部，作为主要负责人，多次组织班级活动，
班级荣获燕山大学电气工程学院先进班集体。

 2016.09—2022.06 志愿活动
前往黑山窑小学支教活动；秦皇岛马拉松志愿者；秦皇岛市特殊教育学校慰问活动；开学迎新志愿者。

科 研 项 目
经 历

校 内 实 践
经 历

 西门子智能控制实验平台
通过智能产线管理系统 MES，对 U 盘全智能自动化生产线进行订单管理和指令操作，通过操控智能立体仓储系统、
KUKA 机械臂等控制系统实现卡扣、锁螺丝 U 盘组装。

 x,y,z 轴写字机器人控制；平衡车控制（STM32）

 汇川自动化实验平台安装，接线与调试
绘制接线原理图，完成接线工作，设计触摸屏，进行 PLC 编程调试。

其 他 经 历

获 奖 证 书

自 我 评 价

本人勤奋踏实，自学能力强，做事认真细致，对新事物接受能力强，有较强的承受能力和抗压能力。擅长与别人沟通交
流，乐于听取别人建议，有较强的团队合作能力与组织能力。善于在工作中发现问题、提出问题、解决问题。

 熟练掌握 Matlab 语言；Simulink 仿真；C 语言；PLC 程序设计
 熟悉 STM32F103 单片机，掌握 Keil5 开发环境，熟悉数电、模电相关基础知识
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