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教育经历				

哈尔滨理工大学

通信工程	本科	测控技术与通信工程学院

2016年09月		-	2020年06月

哈尔滨理工大学

电子与通信工程	硕士	测控技术与通信工程学院

2020年09月		-	2023年04月

技能特长				

熟悉	Python	编程语言，了解C++，具有面向对象编程的设计分析能力和良好的代码编写习惯

熟悉常见的图像分类，目标检测等深度学习算法

熟悉Pytorch深度学习框架和Opencv库

熟悉Linux，Ubuntu桌面系统

实习经历				

北京臻迪科技股份有限公司

深度学习算法实习生

2022年03月		-	2022年08月

工作经验证明人：15510235300

项目经验				

无人机跟踪飞行项目

项目介绍：

针对飞行无人机硬件产品开发飞行跟随功能，包括无行人检测，行人跟踪，通过行人reid、数据关联和人脸识别技术实现长时跟随任务。

主要工作：

1.	 训练yolov5s行人检测网络，对其进行shortcut减枝和通道减枝干，精度损失在1.5%以内，速度提升56%，模型文件大小控制在7MB以内；

2.	 训练siamfc++跟踪算法，将不支持的层通过字典查找方式实现，整理耗时在18ms左右；

3.	 采用RepVGG+circle损失函数，训练行人重识别算法，在海思平台上耗时4ms左右；

无人机精准复拍项目

任务介绍：

完成在线任务录制后，从样片中框选出目标区域，在随后的自动化任务中，AI	算法会自主比对目标区域和当前的实时画面，据此纠正相机的拍摄角度，从而每
次作业都能拍到同一目标区域。

主要工作：

1.	 使用labelme工具标注数据集，转换成需要的数据格式，使用cutmix、mixup等合成部分离线数据；

2.	 利用秩和排序损失训练solov2模型，平衡类别预测分支和掩码分支下超参数寻优问题；

3.	 superpoint+superglue	特征点匹配，计算特征点之间的偏移；

结合YOLOv4的X光安检图像危险品检测算法系统设计

项目介绍：

YOLOv4算法在实际应用中的应用，很大程度上受到其高计算成本的阻碍，提出了一种剪枝方案，减小模型的计算成本。并改进非极大抑制算法，能够提升重
叠度高的危险品的检测精度，提升检测效果。

主要工作：

1.	 利用numpy进行数据预处理，划分训练、验证和测试数据，减小数据不平衡性对检测造成的影响；

2.	 改进yolo网络的PAN模块，引入特征选择模块与特征对齐模块可以在特征融合时实现精确定位

3.	 利用pytorch搭建学习框架，将YOLOv4模型进行通道剪枝，可以在不影响精度的情况下，减少模型体积和计算量；

荣誉奖项				

实用新型专利：一种车站安检用X光扫描装置

第十六届研究生电子设计竞赛黑龙江省三等奖

2017-2018年度个人奖学金

自我评价				

								本人性格乐观开朗，精力充沛，善于沟通，具有良好的自主学习能力，发现问题并解决问题的能力，快速适应不同环境的能力。在班级中担任班长，具有良好的
心态和责任感，吃苦耐劳，乐于接触，勇于面对挑战，具有团队精神和合作意识。

袁文君
18846456597	丨18846456597@163.com	丨哈尔滨

中共党员
在校生


