
  

● 2020.09—2023.06 长安大学(211 工程、双一流) 机械工程(机器视觉) 硕士(全日制) 

● 2015.09—2019.06 海南大学(211 工程、双一流) 机械电子工程 学士(全日制) 

● 主修课程：机器视觉、数字图像处理、机械设计基础、理论力学、材料力学、C语言程序设计、 

             工程电子技术、控制工程基础、传感与检测技术、液压与气动技术、单片机原理。 

 

学    历：硕士研究生 

研究方向：机器视觉 图像处理 

联系电话：157-0891-5211  

电子邮箱：xihengliu@qq.com  

地    址：陕西省西安市碑林区 

          南二环中段长安大学 

教育背景 

基本信息 

姓    名：刘希恒 

出生年月：1997.11 

民    族：汉族 

籍    贯：黑龙江哈尔滨 

政治面貌：中共党员 

 

 

 

刘希恒  

项目经历 

● 仿人眼单目多聚焦立体视觉关键问题研究(国家自然科学基金)  2020.09—2021.01   骨干成员 

➢ 项目简介: 对多聚焦立体视觉中的图像配准、图像聚焦程度评价和场景深度估计三个关键问

题开展研究，用来建立模拟人眼聚焦调节感知机制的多聚焦立体视觉方法。 

➢ 主要工作: 针对不断移动的目标，利用C++结合OpenCV库编写运动物体检测算法； 

利用改进的Tenengrad清晰度评价方法，实现相机对移动物体的自动对焦功能。 

 

● 桥梁缆索锚固区腐蚀检测(企业横向课题_西安市科技计划)     2021.03—至今     主要负责 

➢ 项目简介: 针对特大型桥梁斜拉索锚头锚固区腐蚀问题，开发小型易安装的腐蚀检测设备。 

➢ 主要工作: 面向缆索锚固区黑暗环境进行相机选型；开发图像增强算法(高动态范围成像)； 

基于 Deeplabv3+网络训练语义分割模型；基于树莓派的小型腐蚀检测设备搭建； 

图像增强算法已写有一篇论文光学精密工程(EI、T1 级)审稿中，发明专利一项。 

 

● 某军工相关项目                              (           (2022.01—至今     骨干成员 

➢ 项目简介: 针对坦克上下平板车时，坦克驾驶员难以观察履带与渡板相对位置，易导致坦克

发生侧翻的问题，开发小型磁吸式无线图传设备，用于驾驶员观察坦克履带位置。 

➢ 主要工作: 摄像头与开发板选型；基于 Arduino 编写开发板程序；磁吸式摄像头外壳建模； 

基于 Android Studio 开发安卓 APP，用于在显示设备上查看摄像头采集的画面。 

 
实习经历 

● 歌尔股份有限公司             工作岗位：机器视觉开发岗              2022.07—2022.08    

➢ 任职部门: A01BG—制造运营管理平台—装备工程研发中心—电气开发部 

装备工程研发中心负责设计、组装、测试非标自动化生产线 

➢ 主要工作: 非标自动化生产线上下料、定位、传输、加工、检测单元稳定性测试与故障处理； 

结合实际生产需要，对线体的机器视觉模块进行相机、镜头、光源选型； 

测试与流水线流程优化；生产管理与车间情况记录；工装测试与故障工装屏蔽。 

 



 

● 发明专利 

一种改善桥梁缆索锚固区成像效果的方法                             CN202210330452.0 

● 实用新型专利 

一种仿人眼双目协同立体视觉装置                                   CN202120524481.1 

一种机械加工多角度夹紧结构                                       CN202122524370.3 

一种具备上下料的机械加工装置                                     CN202122566177.6 

一种液压机械压力表报警装置                                       CN202022372428.2 

● 图像处理：熟悉数字图像处理基本原理，熟练引用 OpenCV 库编写图像处理程序； 

● 编程能力：熟练掌握 Python、Matlab 编程语言，熟悉 C/C++；
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熟练夀


