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熟悉C/C++,STL常见容器，C++的封装继承多态，了解C++对象模型，智能指针等；

熟悉计算机网络，TCP三次握手，四次握手，流量控制和拥塞控制，了解linux网络编程等；

熟悉操作系统相关，进程调度，内存管理，分页机制，页面置换，进程线程通信等；

了解模拟电子，电力电子拓扑buck，boost等,	具有一定的硬件基础；

了解stm32，和通用的接口协议(I2C,SPI,UART);

了解linux基本命令和相关工具的使用；	

	 	 																																																																																							
																						 	 																					
																				 	 	

							 	

	 																																																																					
																		 																																																							
																		 	

45
18790855673	 1163937678@qq.com
24岁	 中共党员

6789

���

:;89

���

<=
�

���

>?@ABCD

���

   

   

   
   
   
   

   

   

   
         

   
        

       

   

   
       

   
 
 
 

获奖经历:     2021-2023 连续获得研究生校级二等奖学金
                    2019-2020 黑龙江科技大学校级科研立项，黑龙江科技大学第十五届电子设计大赛三等奖
                    2018-2020 获得优秀学生干部，校级三好学生，国家励志奖学金

证       书:     CET-4、专业技能证书（电子设计）

个人总结:    具有较强的自我学习能力，对新技术新知识抱有学习热情；
 对待工作认真复杂，能吃苦耐劳，积极参与团队合作，抗压能力强；
 动手能力强，拥有良好的编程习惯；

������������ 2020年11月 - 2021年03月

项目描述: 本设计基于stm32的智能小车，拥有4种模式，蓝牙模式，巡逻模式，避障模式，寻迹模式。

主要工作: 使用l298n电机驱动模块，单片机输出pwm调整电机转速作为小车的动力控制；
使用超声波模块HC_SR04进行超声波检测与前方障碍物的距离，从而避开障碍物；
使用HC-05蓝牙模块控制小车的移动方向和速度，实现手动遥控的功能；
使用TRCT5000红外反射传感器进行物体避障，调整灵敏度来设置安全距离；
使用两路TRCT5000红外模块进行路线采集，对电机进行电平控制实现转向功能。
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项目描述: 提出解决机械臂多步复杂任务的分层深度强化学习框架，并引入了引导策略算法；此框架可以解决复杂任
务，且成功率高。

主要工作: 提出低层自动多分层的分层强化学习框架，用于解决复杂机械臂任务；
在框架基础上，针对训练过程中稀疏奖励的影响，将基于蒙特卡洛估计的引导策略与SAC训练算法结合，
进一步提高了任务训练效率和成功率。

,-./012'3 2022年03月 - 2023年06月

项目描述: 基于C++11编写的Web服务器，利用线程池和以事件驱动模式为核心，支持解析HTTP头部，响应HTTP
GET请求，可支持服务器长连接。

主要工作: 利用IO复用技术epoll与线程池实现多进程的Reactor高并发模型；
采用RALL机制，智能指针来管理内存，避免手动delete和可能存在的内存泄漏问题；
基于小根堆实现的定时器，关闭超时的非活动连接，降低处理器消耗；
采用双缓冲机制，优化异步日志库写入性能。


