
个人简历 
姓  名：赵 志 强         

出生年月：1996 年 5 月     联系电话：18249088204        

邮    箱：zhao_0525@163.com       政治面貌：中共党员 

毕业院校：哈尔滨理工大学（本硕）    学历专业：硕士研究生-电子信息 

住    址：黑龙江省哈尔滨市   英语等级：CET-4 

教 育 背 景 

2015.09-2019.07  哈尔滨理工大学（本）    自动化学院    电子信息科学与技术   班长 

2021.09-2024.06  哈尔滨理工大学（硕）   自动化学院    电子信息 

专 业 技 能 

⚫ 编程语言和技术：熟悉 C/C++/python 开发语言与简单汇编语言，了解嵌入式系统的低级编程和底层硬件访问。熟悉面向

对象编程（OOP）和简单的设计模式，具有良好编程习惯，善于总结与注释，在软件开发中有良好的代码规范和可维护性； 

⚫ 硬件和软件接口开发：掌握硬件和软件接口开发，熟悉相关通信，如串口通信、SPI、I2C 等通信协议； 

⚫ 操作系统：熟悉嵌入式操作系统，如 RTOS（如 FreeRTOS），Linux 操作系统； 

⚫ 工具运用：熟练运用 Microsoft Office（ppt/excel/word） 办公软件、Photoshop 等专业视频图像制作和编辑软件、Xmind、

Visio 绘图软件，善于使用 Git 进行版本控制； 

⚫ 开发经验：熟悉 ARM 嵌入式平台开发，运用 ROS 控制底层驱动开发，Linux 中 GCC 编译以及 GDB 调试； 

⚫ 硬件基础：具有一定的硬件基础与绘制 PCB 板经验。 

项 目 经 历 

⚫ 中国宇航员训练中心——系统综合调试控制台 

功能概述：设计综合调试控制台，对下位机两台设备（气密性检测设备，力矩检测设备）进行联机调控。本项目基于 PyQT5

进行界面设计，上下位机通过 485 通信协议进行通信，自定义传输消息类型，下位机联机请求后，上位机响应对数据处理、

并发布对下位机控制指令。将试验数据存储在 MySQL 中，生成 PDF 将其库中的数据进行展示。最后实现，在下位机请求通

信之后，可以通过综合调试控制台对其进行控制，并能将双设备进行通信与数据互传，并且生成 PDF 对数据进行可视化操作。 

主要职责： 

下位机 1（气密性检测设备）调试与通信；MySQL 数据库部分编程与 PDF 生成 

⚫ 智慧激光除草机器人 

功能概述：设计一款智能机器人，通过深度学习训练好的模型，对摄像头拍摄的杂草图片进行识别，返回坐标与位置信息，

通过 Arduino 控制激光模组进行位置移动并激光打击，上位机在给 STM32 底层运动控制板发布信息，对机器人进行运动控

制。试验环境部署在 Jetson Xavier NX 上 Ubuntu 操作系统，采用 ROS 通信将机器人运动坐标与运动速度信息进行发布。 

主要职责： 

    整体开发测试与环境配置，Arduino 通信与编程，底层机器人控制代码修改 

荣 誉 奖 励  

⚫ 本科期间：多次荣获校二、三奖学金、校优秀班级干部、校三好学生等奖励；本科成绩排名前 20%、团总支办公室部部长。 

⚫ 硕士期间：荣获三次一等奖学金、优秀研究生称号，专业排名前 3%。 

⚫ 竞赛荣誉： 

 2021 年中国智能机器人格斗及竞技大赛-国二     第五届中国高校智能机器人创意大赛-黑龙江赛区二等奖 

 第十六届 iCAN 大学生创新创业大赛-黑龙江赛区二等奖  第二十五届中国机器人及人工智能大赛-黑龙江赛区三等奖 

”兆易创新杯”第十八届中国研究生电子设计竞赛：（1）技术竞赛类-东北赛区二等奖（2）商业计划书-东北赛区二等奖 

“华为杯”第五届中国研究生人工智能创新大赛-国三 

自 我 评 价 

 学习中，谦虚谨慎、勤奋刻苦，有很强的求知欲，在不懂的问题与知识上喜欢静心研究；生活中，乐观开朗、积极向上，

有很强的抗压能力与环境适应力，热爱运动，注重个人素质全面发展。在团队工作中，有较强的领导能力、沟通协作能力，

具有良好的团队协作意识与责任感。 
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