
 

个人简历 

姓 名：   万旭凯                   毕业院校：  哈尔滨理工大学             

年 龄：   27 岁                     学 历：    硕士 

性 别：   男                        籍 贯：    江西抚州 

联系电话：13948301073             政治面貌： 团员   

邮 箱：   wanxukai2021@163.com  

教育背景 2014.9-2018.6         黑龙江科技大学                  测控技术与仪器（本科）       

2021.9-2024.6         哈尔滨理工大学                  电子信息（硕士） 

成果奖项 GPA 成绩 4.04，全年级专业第一名，获 2021 年、2022 年研究生学业奖学金一等奖 

基于深度强化学习的机械臂控制方法发明专利 

视觉与触觉相结合的机械臂控制方法（计算机工程期刊） 

 

项目经历 2018.7-2019.6         华阳多媒体电子有限公司          电控工程师 

◆ 负责设备的电气原理图、触摸屏程序，松下/三菱 PLC 程序、电气接线图、电气布局图等工作。 

◆ 项目一：电池组装线（电控负责人） 

线体共有 13 台设备，包括分选机、测试机、组装机、焊锡机、点胶机、螺丝机等。客户要求

八名员工，每小时生产 280 个电池包，直通率在 95%以上。最终完成交付，该项目 300 万

元。 

◆ 项目二：电熨斗生产线（电控协助） 

该线体有多台机器人，机器人对物料进行抓取，通过视觉判断物料的品质问题，选择是否上     

料或弃除。可编程逻辑控制器需要与机器人之间进行通讯及数据传输等交互，实现协同控制

的作用。 

2022.3-2023.8         基于深度强化学习的机械臂控制方法 

◆ 该项目使用强化学习中的 DDPG 算法，对机械臂操作任务目标进行端到端的控制。算法是基

于 python 语言编写，使用 pybullet 仿真平台搭建环境。通过视觉信息和触觉信息作为神经

网络的输入状态，与环境不断交互，学习抓取和推动动作。经过一定回合数的训练后，成功

率稳定在 80%以上。 

2023.6-2023.8         基于 STL 的演讲比赛流程管理系统 

◆ 本系统基于 c++语言编写，运用了多个容器，如 map、vector、deque 等。实现了对参赛人

员的信息存储、编号分配、成绩排序、成绩查询等功能。 

 

相关技能 大学英语四（CET-4），良好的听读能力，快速浏览英语专业文件及书籍 

熟悉掌握 Linux 操作系统及 c++、python、c 语言等 

熟悉 USB、SPI、I2C、CAN 等串口通讯及 TCP/IP 网络协议 

熟悉原理图及 PCB 设计软件 

熟练运用 Office 相关软件 
 

自我评价  学习能力强，能够更加深入的掌握所学知识；有较强的抗压能力，能在高压下完成既定任务；

乐观开朗 

 
                   乐观开朗、积极向上，有较强的组织能力和团队协作精神。 


