
李仲伦                                         
电    话：15643493355           性    别：男 

毕业院校：长春理工大学          毕业时间：2024.6 

出生日期：1997.8.3                 籍    贯：吉林省长春市 

求职意向：软件开发/软件测试/嵌入式软件开发    邮    箱：zhonglun1997@163.com 

教育背景                                                                                    
2021.09-2024.06  长春理工大学      电子信息工程学院  电子与通信工程        硕士(7/85) 

2016.09-2020.06  长春理工大学      电子信息工程学院  电子信息工程    学士(23/169) 

专业技能                                                                                 
➢ 英语等级：英语四级，能熟练翻译外文文献; 

➢ 熟练掌握 C++、python 等编程语言,熟练使用 Visual Studio、MATLAB 等开发工具和程序调试; 

➢ 熟练掌握基于机器学习和深度学习图像处理算法; 

➢ 熟练掌握基于 Python 的 Pytorch 深度学习框架，具备两年深度学习开发经验; 

➢ 熟悉掌握 TCP/IP 网络通信原理，Linux 基本指令; 

➢ 掌握数据结构及常用算法，熟练使用 STL 中的 vector、list、deque 容器,熟悉排序、回溯、贪心、动态规划等常

见算法。 

项目经历                                                                                      
2021.09-至今长春理工大学空间光电技术研究所学习(教育部重点实验室|国家地方联合研究中心|国防重点实验室) 

➢ 2022.01-至今 面向飞机降落视觉辅助的多谱段偏振成像仪器    国家重大科研仪器研制项目 

◼ 项目描述：针对复杂恶劣条件下飞机降落中面临的问题，设计成像探测仪器，解决传统成像系统的缺

点。 

◼ 本人工作：参与红外与偏振图像并建立数据集，并进行数据增强；分别基于传统算法和深度学习算法

对红外和可见光图像进行跑道线检测，判断降落位置。 

➢ 2022.06-至今 面向可见光图像与偏振图像的海面目标搜救系统     吉林省科技发展计划项目 

◼ 项目描述：利用无人机搭载相机采集海面场景的图像数据，设计算法实现对图像中感兴趣目标的检测，

实现智能化的海面目标搜索。 

◼ 本人工作：参与可见光相机与偏振相机的数据采集工作；负责设计算法实现对图像的目标检测。 

➢ 2021.02-11 基于 Halcon 的钢材字符自动识别系统              本钢特钢智能化改造项目 

◼ 项目描述：基于 Halcon 机器视觉软件，实现钢坯的个数检测、对环状金属部件上的字符识别（OCR）

以及金属缺陷检测。 

◼ 本人工作：通过滤波、边缘检测的处理等方法，进行识别与检测。采用投影变换矫正倾斜图像，使用

模板匹配的方法，实现对钢厂中钢坯的个数检测与识别。并将 Halcon 与 MFC 进行混合编程，将上述

的功能设计交互界面。 

➢ 2022.07-12 面向近红外图像的跨光谱色彩生成系统              吉林省科技发展计划项目 

◼ 项目描述：终端装载近红外相机采集软件,通过该软件系统能够实现实时图像采集，软件嵌入图像彩

色化计算模块和图像质量评价模块。目标处理照片的拍摄场景为室外自然场景和室内局部场景，通过

软件对图片进行相应的彩色化计算得到生成的彩色图片。 

◼ 本人工作：采集不同场景的近红外图像数据，并使用双边滤波、直方均衡化方法对图像进行预处理。

参与设计基于CycleGAN的近图像彩色化算法，完成彩色化功能。参与设计图像质量评价系统的选择，

通过对图像的常规数字指标来评价生成图像的质量。 

论文与专利                                                                                
➢ 基于监督对比学习的驾驶员异常驾驶行为检测. 汽车技术(北大中文核心)(在投，外审状态)第一作者. 

➢ 一种基于深度学习的驾驶员分心行为检测方法. (发明专利，已受理).第二作者（导师为第一作者） 

获奖情况                                                                                                    
➢ 研究生阶段： 

获得 1 次学业三等奖学金； 

2022 年第十六届 iCAN 大学生创新创业大赛吉林省赛区竞赛二等奖《多任务交通全景感知检测系统》 

➢ 本科生阶段： 

获得 4 次学院二等奖学金；2 次学院三等奖学金 

个人评价                                                                                                   
本人性格开朗，热爱学习与运动，具有良好的人际交往能力和沟通能力，善于倾听他人意见，有较强的组织能

力和团队协作能力，对于新科技、新事物具有丰富的探索热情，乐于钻研问题。 

 


