
 

 

 

齐耘艺 
教育背景 

东北石油大学          电气工程及其自动化 
2013.09 – 2017.06 
主修课程：C 程序设计 90，Python 应用开发 90，模拟电子技术基础 88，数
字电子技术基础 84，发电厂及变电所电气部分 83，开关电源 83，电气控制技
术（双语）86，传感器原理及工程应用 89 
  
哈尔滨理工大学          控制科学与工程 
2021.09 – 2024.06 
主修课程：矩阵分析 97，现代控制理论基础 95，数字控制系统 83，智能控制
理论与应用（双语）89，现代控制理论与方法概论 90，复杂控制系统建模与仿
真 87，控制系统设计与仿真实验 91  

个人信息 

出生年月： 
1995.5.23 
 
最高学历： 
硕士 
 
专业： 
控制科学与工程 
 
硕士论文： 
动力定位船高阶预设性能轨迹跟踪控制 

联系方式 

电话： 
18345969600 
 
电子邮件： 
1351866098@qq.com 
 

爱好 

游泳 
读书 
打羽毛球 

论文专利 

一种基于推力分配优化矩阵（Thruster 
Allocation Optimization Matrix）优化分
配的动力定位船轨迹跟踪预设性能控制方
法——发明专利（已投） 
ATPF based anti-windup fault tolerant 
control for dynamic positioning 
vessels under state constraints 
——Information Sciences SCI 
中科院一区（拟投稿） 

 

荣获奖励 

通用技能证书 
英语四级证书；英语六级证书；全国计算机等级考试(NCRE)二级
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