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韩 勤 松

手机：18856618960

政治面貌：团员

jackhansong@163.com

岗位：java 开发

类型：后端开发

地点：任意

教育背景
 2016.09-2020.06 池州学院 电子信息与科学技术 本科 专业前 10%

 2021.09-2024.04 哈尔滨理工大学 信息与通信工程 硕士（学硕） 专业前 10%

 主修相关课程：C++、汇编、计算机网络基础等

项目经历
2022.07-2023.01 百胜 Java后端开发实习生

 项目介绍：肯德基宅急送小程序，为了让顾客能够随时随地点餐提供专业的外送服务，快捷订
餐，准时送达而开发的外卖小程序。

 项目描述：项目主要分为管理端（商家使用）和用户端（用户使用）。通过前后端分离，管理
端实现员工管理、分类管理、菜品管理、套餐管理、订单管理、工作台、数据统计、来单提醒
等模块化功能。用户端实现微信登录、商品浏览、购物车、用户下单、微信支付、历史订单、
地址管理、用户催单等相关功能。以此来实现用户在线点餐，商家在线对订单做及时处理。

 岗位职责：数据库模型设计，落地实现；负责项目技术选型、代码编写等工作；主要完成管理
端菜品上架销售等功能模块的开发，用户端浏览购买商品等功能的开发；对接测试、产品人员
推进项目的交付。

 技术亮点：使用 Redis 缓存实现对菜品数据缓存减轻数据库访问压力，分布式锁解决超卖问题
Websocket 实现来单提醒与催单等。

 使用技术：后端：Springboot、SpringMVC、SpringTask、SpringCache、Httpclient、Nginx、JWT、
阿里云 OSS、knife4j、POI、Websocket、Mysql、Redis、SpringDataRedis 前端：vue、微信小程
序。

科研经历
 目前研三在读，在做的课题是基于神经网络架构对 ORB_SLAM 算法进行优化，应用在移动机器人在室内未知

环境下的自主定位的场景，通过对算法的改进优化提高移动机器人自主定位的能力和定位的精确性。

 科研成果：《ORB based on deep learning_ Optimization of SLAM3 algorithm》SCI 二区，已收到修改反馈意见。
《Depth based learning for monocular vision SLAM depth estimation》投稿中 IEE（SCI）。

 发明专利：《一种基于深度学习的单目视觉 SLAM 算法研究》进入实质性审查阶段。

技能水平
 具备扎实的 Java 基础，熟悉反射、IO/NIO、多线程、JMM、网络编程等高级技术。

 熟悉 JVM 的基本原理：内存模型、分代算法、垃圾回收算法、垃圾回收器、对象强/弱引用等有了解。

 熟悉 MySQL 数据库，能够熟练编写复杂 SQL 语句，对底层结构、锁、MVCC、索引优化有研究。

 掌握 Redis 技术，熟练使用 Redis 常规技术，对高可用、哨兵/集群有深入了解，对 Redis 缓存有自己的独特心得。

 熟悉 Linux 系统的操作和常用的指令，在研究的课题中均使用 Linux 平台部署，能熟练安装各种软件。

 熟练使用 IDEA、DataGrip、knife4j、Postman、git 等开发软件和技术。

 相关证书：大学英语 CET6（504 分）机动车驾驶证书、本科学业奖学金二等（2 次）研究生学业一等奖学金。

 自我评价：严谨负责、做事逻辑清晰、学习能力强、团队意识强、有良好的组织沟通能力。


