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1. 基于深度学习的木材缺陷检测算法研究： 

来源：黑龙江省重点开发计划 负责：缺陷检测、平台搭建 

项目描述：通过深度学习算法对木材表面的常见缺陷如裂纹、节子等

进行检测，并对算法进行改进，改进后算法平均准确率可达到 97%，对裂

纹等检测效果有了明显的提升。 

应用技术：基于 pytorch 框架和 python 语言，对图片数据集通过

MixUp 等方法进行加强，在主干网络后他正融合前使用对长距离提取能力

较强的 Coordinate attention 进行筛选，使用改进的 BiFPN 进行特征融

合，融合后预测末端使用 EIoU 进行损失计算。 

使用 TI AM5708 工业派完成对于系统的整体控制，使用大恒工业相

机进行图像信息采集，使用步进电机和其他模块进行平台机械结构的搭建和

运动控制。并将在计算机中使用的软件算法移植到工业派中，使用 Ot5.9 图

形用户界面应用程序开发框架进行人机交互界面和功能设计。个人主要负责

标注系统的硬件系统的设计与搭建，及其 TI 工业派设备树的修改和 OT 

上位机的界面设计及功能设计。 

 熟悉 pytorch 框架，熟悉 Linux 系统及基础命令，了解 tensorflow

框架，需要时能够转换 tensorflow 代码为 pytorch 代码。 

 熟悉 python 语言和深度学习算法，能够对经典算法进行较快复现，

对新算法能较快掌握，能够针对实际应用时的问题进行改进。 

 了解图像处理算法，包括图像增强、去噪、边缘检测等，并能够利

用 OpenCV 实现。 

 熟悉 Matlab、CAD、eplan、Solidworks 等常用软件的使用。 

对待工作认真负责，喜欢学习和接

受新知识，富有创新和开拓意识，

勇于挑战自我，深信有耕耘就会有

收获。 

有良好的心理素质，环境适应性

强，有吃苦的精神。 

坚持严于律己，有较强的时间观

念，待人真诚，有良好的人际交往

能力和较强的团队精神。 

 研究生期间获得学业奖学金二等奖 1 次。 

 发明专利：一种基于改进 YOLOv7 的木材缺陷检测方法 

 Detection method of timber defects based on YOLOv7(SCI 检索)

外审中 

求职意向：嵌入式工程师 

2. 基于 YOLOv5 算法改进的钢材表面缺陷检测： 

使用 YOLOv5 算法对钢材表面划痕、裂纹、夹杂以及表面点蚀等缺陷

进行检测，使用 Ghost 模块对特征映射进行线性运算以生成剩余的特征映

射，基于 YOLOv5 改进的检测算法在 NEU-DET 数据集上的 mAP@0.5 的

值达到了 84.5%，相对于改进前的 76.8%，提高了 8%，尤其对较难检测的

裂纹缺陷，识别精度提高了 11.7%，检测速度为 70.1fps。 

 


