
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

个人简历  Personal Resume 

基本信息 Basic information 

姓    名：刘滢东 

联系电话：15754356702 

邮    箱：lydyd@outlook.com 

政治面貌：共青团员 

毕业院校：西安电子科技大学 

学    历：硕士 

教育背景 Education Background 

2021.09-2024.06  西安电子科技大学  人工智能学院      控制科学与工程（保研） 

2017.09-2021.06  长春理工大学      电子信息工程学院  电子信息工程 

项目经历 Project experience 

2021.04-2022.2 桌面视觉抓取机械臂研发与应用            人工智能与数字经济广东省实验室（广州）实习 

⚫ 居家服务智行体项目，构建可以用于居家服务的移动抓取机器人。 

⚫ 开发工具:Python、Pytorch、TensorFlow 深度学习环境。 

⚫ 负责目标检测、目标定位、运动控制算法编写，机器人完成识别视野内多种物体并进行抓取和移动的操作。 

⚫ 机械臂和视觉抓取系统同时用于西安电子科技大学广州研究院 2021 年秋季人工智能创新实验课教学用途，期

间本人担任实验课助教负责教学工作。 

2022.03-2022.9 制造过程操作行为视觉监督检测系统 

⚫ 基于计算机视觉技术，实现工业产线中物料安装的正误状态识别系统  

⚫ 开发工具:Python、TensorFlow 深度学习环境。 

⚫ 负责目标检测，对视野内的物体进行关键点定位和识别，为后续任务物体与人的交互发生状态改变的检测提供

基础，开发了一款快速的目标检测系统，包括标注软件，轻量化检测方法，相关专利已进入实质审查阶段。

2022.10-至今 面向工业场景的视觉行为监督及智能产线管理         琶洲实验室(黄埔)实习 

⚫ 基于计算机视觉技术，通过摄像头采集一条完整产线中所有工序操作行为视频数据，实现动作类型智能分析、

动作单元自动分割、动作单元自动计时、物料加工时间提取、工序作业时间统计等功能，满足瓶颈岗位分析、

线平衡分析、整线工序排布优化、单线看板等业务需求。  

⚫ 开发工具:Python、TensorFlow 深度学习环境。 

⚫ 负责工序作业时间提取，通过目标检测、跟踪、Transformer 网络计算出视频中每个工人的工序作业时间，为

后续任务提供准确的单个工序作业视频片段分析，相关专利已进入实质审查阶段。 

 

 
成果&奖励 Outcome&Awards 

⚫ 专利 一种基于特征对齐的单阶段目标关键点检测方法 CN202310139802X 

⚫ 专利 一种工序作业循环时间估算方法、装置、介质及设备 CN2022115008443 

⚫ 2020 年全国大学生嵌入式芯片与系统设计竞赛全国总决赛二等奖 

⚫ 第八届全国大学生光电设计大赛全国总决赛创意组三等奖 

⚫ 2020 年吉林省大学生人工智能创新大赛计算机视觉算法比赛一等奖 

个人技能 Personal skills 

大学英语四级（CET-4），良好的听说读写能力，快速浏览英语专业文件及书籍； 

熟悉 Python，了解 C++，熟悉基本的数据结构和算法及软件开发，具备 OpenCV、TensorFlow、Keras、Pytorch

等常用算法框架和库的使用经验； 

熟悉 CNN 分类网络 ResNet,VGG 等，检测网络 Faster RCNN, YOLO，CenterNet 等，具备相应的开发经验; 

熟悉 Transformer 网络，具备相应的开发经验。 


