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教育经历				
哈尔滨工程大学	 211
电子信息	硕士

2021年09月		-	2024年06月

主修课程：线性系统理论	随机过程	矩阵论	目标探测与识别技术	数据融合理论及其应用
奖项：哈尔滨工程大学校级奖学金
黑龙江科技大学
电气工程及其自动化	本科

2016年09月		-	2020年06月

主修课程：电路基础	数电模电	自动控制原理	单片机原理及应用	微型计算机原理与接口技术
职务：校科协科创竞赛部部长
奖项：光立方设计大赛二等奖	黑龙江科技大学三等奖
	
项目经历				
水下无人航行器异构集群 2022年04月		-	2022年06月
	
项目概述：预研项目，实现水下无人航行器异构集群编队航海，完成协同对接回收、协同目标探测等任务。
主要工作：
1.完成甲板备航、水中备航、起吊准备等上电流程。上报漏水和执行机构无数据等故障、动力电、仪表电欠压和超界超深报
警。
2.负责UUV仪表仓内供电、通讯、定位、执行机构控制器等模块的组装与调试，监测电池组的健康状态、监测UUV航行过程中
主推、辅推、舵机等相关执行机构的运行状况。
3.负责UUV搭载设备与相应执行机构的维护与维修，结合相关反馈数据，判断故障产生原因，排除故障，保证设备安全稳定运
行。
	
靶标实验 2022年12月		-	2022年12月
	
主要工作：主要负责航行器日常维护以及相关设备的维修。
成果描述：顺利完成航行器模拟移动靶标实验。
个人收获：通过该实验使自己明白快速学习新知识并将其运用到实际开发的重要性。
	
水下无线能量与信息同步传输系统设计 2022年12月		-	至今
	
1.采用LLC拓扑结构，是一种通过控制开关频率（频率调节）来实现输出电压恒定的谐振电路。实现原边两个主MOS开关的零
电压开通(ZVS)和副边整流二极管的零电流关断(ZCS)，通过软开关技术，降低电源的开关损耗，提高充电系统的效率。
2.采用频分复用的方式，使信号同时在系统中正向传输和反向传输，从而实现全双工通信。
3.考虑海水条件下的涡流损耗，建立海水环境下磁耦合机构的等效电磁模型及电路模型。
	
专业技能				
	
熟悉AC/DC及DC/DC电力转换设备的模电与数电相关硬件电路原理，熟悉常见拓扑结构；
熟悉功率元器件（IGBT、MOSFET等）的特性及使用方法；
熟悉常见数据结构及算法，如十大排序（快速排序、归并排序等）；	
熟练使用C/C++编程语言，熟悉标准库STL的使用，有Windows、Linux系统开发经验；
熟悉Linux驱动开发、应用开发流程。了解Linux内核以及Linux的系统移植过程；
熟悉UART、I2C、SPI、CAN等常见的通信协议，熟悉网络编程，熟悉HTTP、TCP/UDP、等网络协议；
熟悉MySQL以及SQLserver数据库工具的操作；
			
其他				

证书/执照：	英语四级证书、c1驾驶证
兴趣爱好：	跑步、音乐
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应届毕业生


