
个人简历 PERSONAL RESUME
我一直在努力成为更好的自己

姓　　名： 高云鹏 出生年月： 2001-03

性　　别： 男 民　　族： 锡伯族

籍　　贯： 黑龙江省哈尔滨市 联系电话： 15810322041

邮　　箱： 18346588632@163.com

期望城市：哈尔滨　　　　　　　　期望职业：FPGA工程师
目前状态：离职　　　　　　　　　期望薪资：18k~20k

2019-09 ~ 2023-06 大连理工大学 电子信息工程

☆ 精通Verilog HDL语言及其硬件实现，具备良好的代码风格。
☆ 熟练使用Vivado、Quartus II、ISE等开发工具以及Modelsim等仿真工具。
☆ 熟悉Xilinx、Altera公司FPGA结构，使用过ZYNQ 7000系列、Cycline IV、Spartan6系列芯片。
☆ 熟练掌握UART、IIC、SPI、Ethernet、DDR等接口设计，了解AXI总线协议和PCIE高速接口。
☆ 熟悉高速AD/DA接口信号转换，用过AD7606、MAX186等高速芯片。
☆ 熟悉视频传输和图像处理的过程，用过OV5640、OV7725等摄像头。
☆ 精通Altium Designer软件的使用，能独立完成多层PCB板的LAYOUT。
☆ 熟悉单片机开发，熟练使用开发软件Keil编写基于C语言的程序代码。
☆ 系统学习过数电、模电，有良好的数字电路基础，能看懂原理图。
☆ 熟练掌握示波器 万用表等各类测试设备的使用。

2022-07 ~ 2024-08 北京达瑞中科自动化科技有限公司 FPGA工程师

· 负责FPGA软件代码编写，模块设计及仿真。
· 负责FPGA硬件调试，以满足各种需求的功能及性能。
· 负责进行系统功能定义，算法实现工作。
· 分析并解决开发过程中的问题，FPGA的资源及时序优化。
· 完成方案文档项目文档及相关文档。
· 协助测试工程师制定测试计划，定位发现问题。
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无人机感知系统 2024-02~2024-08

基于FPGA-PCIE的结构件无损检测系统 2023-07~2024-01

智能化仪表检定系统 2023-02~2023-07

机器视觉引导机器人焊缝跟踪系统 2022-08~2023-01

1、　基于FPGA完成无人机感知系统的多个传感器数据采集，并发送给控制模块进行数据解算。
2、　使用了IIC、SPI、UART等多种通讯方式来进行传感器数据采集。
3、　利用高速AD转换完成模拟信号到数字信号的处理。
4、　编写多通道轮询仲裁模块，使用DDR3的AXI接口缓存多个传感器采集的数据。
5、　传感器数据经过打包整合后，通过千兆以太网传给主控模块。

1、　使用声发射传感器采集结构件应力波信号并进行处理。
2、　使用AD芯片把模拟信号转换成数字信号。
3、　将转换后的数字信号数据进行打包，并通过乒乓操作缓存入片内RAM中。
4、　基于XDMA IP核搭建PCIE框架并与上位机实现中断请求。
5、　使用开源FDMA IP核读取缓存数据并通过DMA写入AXI接口的Block RAM中缓存。

1、　设计人机交互界面，使用IIC配置触控屏，设计触控屏的主页面和设置页面。
2、　通过SCCB总线通讯协议配置OV5640摄像头进行仪表图像采集，输出RGB565的图像。
3、　针对仪表进行不同的图像处理，如灰度化、中值滤波、二值化、图像分割等操作。
4、　利用AXI_HP接口将经过处理后的图像数据缓存到DDR3中存储。
5、　提取出的图像数据显示在LCD屏，并通过千兆以太网上传至上位机。

1、　使用工业摄像头进行焊缝图像采集，并通过以太网上传至上位机。
2、　使用DDR3的AXI接口来缓存采集到的焊缝图像数据。
3、　采用灰度化、中值滤波、二值化、图像倾斜校正、sobel边缘检测等算法实现图像处理。
4、　图像处理完成后获取焊缝直线拟合点坐标，并将坐标存储入RAM中。
5、　将焊缝坐标通过RS485发送给机械臂控制模块以引导焊接，同时发送给上位机进行进行显示。

思维缜密、逻辑性强、有系统性思维。
高效、思路清晰、具备较强的学习能力。
具备良好的团队合作和沟通能力。
具有强烈的进取精神、事业心、责任心。
对领导按排的任务有很强的执行力。
适应能力强，能够快速掌握新技能。
具备一定的抗压能力。
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